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SW standard PLC a SCADA

1 SW standard PLC a SCADA

Tento dokument popisuje pouziti standardnich SW blok{ pro systémy fizeni Simatic S7-1200/1500 a
navaznost na platformu SCADA Wonderware Application Server.

Dany SW/Technologicky blok a odpovidajici pop-up (HMI InTouch) jsou pouzity pro monitoring a
parametrizaci.

V nasledujicich kapitolach jsou popsany vybrané standardni bloky DI, Al, Motor a Ventil.

1.1 Hardware a software
Nasazeni programového standardu je podminéno témito vstupnimi pfedpoklady:

Hardware
Komponenta Popis
Vyvojovy systém PC umoziujici konfiguraci systému
fizeni PLC Simatic S7-1500, vyvojova
platforma TIA portal, WW ArchestrA,
Intouch for system platform
CPU Simatic S7-1500
Software
Komponenta Popis
SIMATIC STEP 7 Professional V15.1 UP | Block version 1.0
4 (PLC Project)
Wonderware ArchestrA V17.3.1. UP3 | HMI pop-up version 1.0.0
SP1
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2

DI — digitalni vstup

Zakladni popis funkce:

Programovy blok nadte digitalni signal ze vstupu systému fizeni a poskytuje ho dale pro
navazné zpracovani

Vystup mlize byt zpozdény — oba typy zpozdéni jsou dostupné, on-delay i off-delay parametry
mohou byt nastaveny v PLC parametrech

Blok zpracovava chybové udalosti
Blok umoziiuje simulaci signalu

2.1 Rozhrani bloku

direI:/cOtion I/O name 32}: Offset D\,e;?;:;t Description

Input iPV Bool 0.0 false Input signal - process value

Input iFaultExternal Bool 0.1 false External fault signal

Input iAck Bool 0.2 false Acknowledge alarms

Input iProcessMessage Bool 0.3 false Process message

Input iCPUCycleTime Dint 2.0 0 Last CPU cycle time

Input iDQ Word 6.0 1640 ;r:gg;sgata quality from previous
Output Q Bool 8.0 false Signal output (delayed, forced)
Output QNonDelay Bool 8.1 false Non delayed signal

Output Q_DQ Word 10.0 16#0 Output data quality

2.2

Funkéni popis

Monitoring signalu

Blok nacita digitalni signal ze vstupu systému fizeni a zapisuje ho na vystup. Nasledujicich nékolik
paramatri ovliviiuje chovani vystupu v souvislosti s jejich nastavenymi hodnotami:

timer on-delay — pfejde-li vstupni hodnota do aktivniho stavu, vystupni hodnota neni aktivovana
okamzité, ale az po uplynuti nastaveného Casu.

timer off-delay — pFejde-li vstupni hodnota do neaktivniho stavu, vystupni hodnota neni
deaktivovana okamzité, ale az po uplynuti nastaveného ¢asu.

simulation — popsano v nasledujicim textu

autoreset — vstupni signal je resetovan kazdy programovy cyklus (ma proto vyznam pouze
tehdy, je-li vstupni signal v neaktivnim stavu), tato funkcionalita je ma hlavni vyznam ve
spojitosti s off-delay timer, kdy puls na vstupu bloku je automaticky prodlouzen na
preddefinovanou délku. Typickym pfipadem pouziti je potvrzeni poruch nebo reset ,Emergency
stop®.

Obsluha chyb a hlaseni

Programovy blok mize generovat nasledujici hlaseni v systému alarmovych zprav
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Text hlagent Trida Condition Notes
hlaseni
Warning, Monitorovana hodnota | Tfida hlaseni v zavislosti
Alarm / ON . L g C
Event dosahla aktivniho stavu na vyznamu signalu
Porucha vyhodnocena
Externni porucha Alarm e?(ternl I(_)glkou (napr. Interm’
diagnostika  vyhodnocovaci
elektroniky)
Skute€na hodnota signalu je
Simulace ON Event ignorovana a je pouzita
hodnota zadana z SCADA

Simulace (vnucena hodnota)

e Simulace je aktivovana ze SCADA a zalogovana udalost pfepnuti do simulace

¢ Nova hodnota digitalniho vystupu miize byt vynucena ze SCADA

2.3 SCADA rozhrani

Reprezentace ve snimku

S s

Stav signalu Aktivni / Neaktivni

Aktivni / neaktivni stav mohou mit nastavitelné barvy, v
souvislosti s Urovni a vyznamem signalu

Simulace (vnucena hodnota)

el

‘ Simulace je aktivovana (|:|)

Faceplate (ovladaci panel)

| zskiadni | Alom |

— Kvitace

Povel "Potvrdit alarmy"” ‘

— Stav
@ Externi porucha

— Zpracovani signalu

©— NOT |— Signal

Zapnuto . _ =
Vypnuto.;::: ~ Simulace /\

bo

Zpozdéni

] Autoreset

— Stav

" Zpordeni | ss.mmm | ss.mmm
| Zapnuti | 00.000 00,000

Vypnuti | 00.000| 00,000

Zalozky faceplate

Zalozka ,,Zakladni“

Uzavrit panel
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r

Zakladni 1

— Kvitace

— Zpracovani signalu

Povel "Potvrdit alarmy’

®— NOT |— Signal

Q
Zapnuto Zpozdeni —©
(o - Simulace
® Externi porucha Vypnuto
— Stav

[ Autoreset

" Zpoideni s | 5. |
[ Zapnuti | 00.000/ 00,000

Kvitace

|

Povel "Potvrdit alarmy"

Povel potvrzeni poruchy

VSechny povely vyzaduji opravnéni uzivatele ,Operate”

 Zpracovani signalu

©—| NOT |— Signal -
Zapnuto - -
Vypnuioi;: " simulace

Stav —
[ posdént | ssomm s
[ Zapnuti | 00.000 00,000

Pfima / Invertovana hodnota
Vstupni signal mize byt nastaven v PLC jako hodnota pfima

“Direct” ( - )nebo negovana

Skutecény signal / Simulovana hodnota
Operator maze vybrat

—, Signal
Nz

~ Simulace

Hodnotu signalu (- ) nebo
=0 Slgnél
‘
Simulovanou hodnotu (- Simulace
Hodnota signalu
== Signal 21
Vstupni signal aktivni ( ©+) nebo neaktivni (* |

)

Simulovana hodnota

on ©\—©/F.Tm€:_.
Simulovana hodnota aktivni (°TC ) nebo neaktivni (

on g{_@/_e_’
Force
o )

Pro pfepnuti do reZimu simulace je vyZadovano opravnéni “Advanced
Operate”

Casové zpozdéni
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- Stav

| Zpozdnt | s | s
m

Timeout Delay On/Off
UzZivatel m{ize upravit parametr on delay (asové zpozdéni mezi aktivaci

vstupu a aktivaci vystupu - ) nebo off delay (Casové
zpozdéni mezi deaktivaci vstupu a deaktivaci vystupu - m)

J

Pro nastaveni zpozdéni je vyzadovano opravnéni “Advanced Operate”
Jsou-li onidénl’ ON/OFF delay aktivni, je zobrazovan aktualni uplynuly

|
05:084
Cas (|m)

Vystup
6
Zobrazuje skutecny stav vystupu v aktivnim ( deay ) nebo neaktivim stavu
-0
()
Autoreset
) Autoreset ) Autoreset []
Autoreset je povolen nebo deaktivovan
Stav
(9 Externi porucha Externi porucha je aktivni (®) nebo neaktivni (@)
Zalozka ,,Alarms*
[ Alarm
Userl State Node Group Name Alarmovy text
0 ACK TestN... $System TestTag
0 ACK_RTN TestN... $System TestTag
0 UNACK TestN... $System TestTag
0 UNACK_... TestN... $System TesiTag

>

Requery
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3 Al — analogovy vstup

Zakladni popis funkce:

e Programovy blok nacte analogovy signal ze vstupu systému fizeni a poskytuje ho dale pro
navazné zpracovani

e Pro hodnotu méfeni mohou byt uzivatelem zapnuty limity pro signalizaci (HiHi, Hi, Lo, LoLo)

e Pro hodnotu méfeni mohou byt nastaveny procesni limitni meze, podle nichz je provadéno
fizeni technologického procesu

e Blok zpracovava chybové udalosti

¢ Blok umoziuje simulaci signalu

3.1  Rozhrani bloku

Input | ilOAddress Int 0.0 256 IO address  from HW
configuration
0 = Unipolar, 1 = Bipolar, 2

Input iMeasuringType Int 2.0 0 = Hybrid, 3 = Pt100std, 4 =
Pt100cl

Input :al\l/l_ﬁasurngang Real 4.0 100.0 Measuring value Hi limit

Input Ll\ﬁ(e;asurngang Real 8.0 0.0 Measuring value Lo limit

Input iCPUCycleTime | Dint 12.0 0 Last CPU cycle time

DT#1990-
Input iCPUTime Date_And_Time 16.0 01-01- Time of CPU unit
00:00:00

Input | iDQ Byte 24.0 1640 Input data  quality  from
previous process

Input iFaultExternal Bool 25.0 false External fault signal

Input iFaultPower Bool 25.1 false Power fault -> supress
alarms

Input |eProcessMessag Bool 25.2 false Process message

Input iAck Bool 25.3 false Acknowledge alarms

Input |Measur|ngR_ang Bool 25 4 true Measurmg range is equal

eEqualPhysical to physical range

Input iEnCalibration Bool 255 false Enable calibration of input

Output | qOut Real 26.0 0.0 Scaled analog value

Output | qOutPct Real 30.0 0.0 Output value in percentage

Output | gRaw Real 34.0 0.0

Output | gDQ Word 38.0 16#0 Output data quality

3.2 Funkeni popis

Monitoring signalu

Blok nacita analogovy signal ze vstupu systému fizeni a provadi jeho pfepocet na fyzikalni rozsah
méfeni. Nasledujicich nékolik parametri ovliviiuje chovani vystupu v souvislosti s jejich nastavenymi

hodnotami:

e measurement type — unipolar, bipolar, hybrid, PT100, PT100climate, direct (bez Skalovani)
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¢ Hodnota muaze byt vyhodnocovana reversné

e square root parameter — v pfipadé potfeby je aplikovana druha odmocnina na signal pred
Skalovanim

e trimming parameter — vstupni hodnota maze byt ofiznuta pfed Skalovanim

¢ high / low range — nastaveni rozsahu méfeni

e exponential filter — mGze byt zapnut v pfipadé potieby

Obsluha chyb a hlaseni

e Programovy blok mGze generovat nasledujici hlaseni v systému alarmovych zprav

Message Tr!?a . Podminka

hlaseni
HiHi Warning Monitorovana hodnota pfekrocila nastavenou urover
Hi Warning Monitorovana hodnota prekrocila nastavenou urover
Lo Warning Monitorovana hodnota podkroc€ila nastavenou urovern
LoLo Warning Monitorovana hodnota podkrocila nastavenou urovern
Calibration Expired Warning Pfekro¢ena platnost kalibrace
External Fault Fault Externi chyba (napf. Interni diagnostika analyzatoru)
Power Fault Fault Chyba napajeni
OverRange Fault Smycka méreni pfes povoleny rozsah
UnderRagne Fault Smycka méreni pod povoleny rozsah
WireBreak Fault Smycka méreni vykazuje pferuseni vodice

Simulace (vhucena hodnota)

e Simulace je aktivovana ze SCADA a zalogovana udalost pfepnuti do simulace
¢ Nova hodnota digitalniho vystupu miize byt vynucena ze SCADA
o P¥i vyuZiti vynucené hodnoty jsou potlagena poruchova hlaseni méficiho okruhu

3.3 SCADA rozhrani

Reprezentace ve snimku

‘ |+DI‘JD.D “C| ‘ Jednotka a pfesnost zobrazeni jsou konfigurovatelné
Poruchové stavy
Porucha je aktivni

+0.0°C Varovani je aktivni

Simulace (vhucena hodnota)
‘ |+DDL’}.I‘.} “C| ‘ Simulace je aktivovana (|:|)

Faceplate (ovladaci panel)
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f Zakladni T Limiity Hi T Limity Lo T Alarm T Trend T Bilance TParametry HiTParametry LD]

—Hodnota ~ Rozsah / limity
O Méfena 0.000 g2 : 150.0 Maximum rozsahu OO [ 1/s ]
O Vnucena 0.000 ™ [ Limit HiHi e 0.000 fRJVER
L] Limit Hi e 0.000 VD |
~ Stav . ] Limit Lo O O [ 1/s 1
@ Porucha .
= kil ] Limit LoLo O 0.000 ARV |
Minimum rozsahu 0.000 ARV |
— Kvitace

Povel "Potvrdit alarmy"” ‘

Zalozky faceplate
Zalozka ,,Zakladni“
( Zakladni 1
—Hodnota ~ Rozsah [/ limity
O Méfena 0.000 g i 150.0 || | Maximum rozsahu [I/s]
O Vnucena 0.000 = L1 Limit HiHi e [1/s]
] Limit Hi G [1/s1]
~ Stav "] Limit Lo o [1/s]

® Porucha

. s [ Limit LoLo o
@ Varovani

Minimum rozsahu

|__0.000 JRVER
__0.000 JRVER

— Kvitace

Povel "Potvrdit alarmy"

Povel potvrzeni poruchy

Lo e B3 VSechny povely vyZaduji opravnéni uzivatele ,Operate*

Vybér procesni hodnoty
Meérena / Vnucena — operator miize vybrat mezi
méFenou a vnucenou hodnotou pomoci prepinace

_ Hednot:

© Méfena 0.000 o8 : 150.0
O Vnucena ool Je-li vybrana vnucena hodnota, uzivatel zada hodnotu
[ St ve vstupnim poli +000.000
@ Porucha 75.0 L. .. . P , .
© Varovani I/s Vybér pfislusné volby se provede pomoci pfepinace
 Kvitace ———————————————————

Povel "Potvrdit alarmy" ‘ 0.0 Vo|by :\)

Uzivatelské opravnéni “Advanced Operate”
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Poruchy
8 signalizuje aktivni poruchu

E - signalizuje neaktivni poruchu

Varovani
O signalizuje aktivni poruchu
B - signalizuje neaktivni poruchu

Detailni informace o alarmech a varovanich jsou k
dispozici v zalozce

I Alarm

Pro pfepnuti do rezimu simulace je vyzadovano
opravnéni “Advanced Operate”

Poruchy

&) signalizuje aktivni poruchu

@ signalizuje neaktivni poruchu

Varovani

O signalizuje aktivni varovani

@ signalizuje neaktivni varovani

Rozsah / limity — | . : T

i C1/e] L] Zapnuti / vypnuti vyhodnoceni limity
O Limit HiHi  © [1/s] S Limitni mez neni aktivni
O Limit Hi CN  0.000 [RVER —~ I = - —
 Limit Lo . o O Limitni mez byla dosazena, je aktivni
U Limit LoL,o © [I/s] 0'000 , L.
. [1/s] Vstupni pole pro zadani hodnoty parametru

Zalozka ,Limity Hi“

f Limity Hi ]

Aktualni procesni hodnota

L] 0.000 =R 11
0J WLl © Hi7
0J 0.000 =&, 1{3
O 0.000 =4, 15
L] VO] © Hig
L] 1] © Hi3
0J WD) © Hi2
O 0.000 g=N, [h1

Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka

L] (L) © Hi8 Nepouzita polozka

[] Zapnuti / vypnuti vyhodnoceni provozni meze
a Limitni mez nebyla dosazena
&) Limitni mez byla dosazena
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Hi8 — Hil Oznaceni limitni meze
Vstupni pole pro zadani hodnoty parametru

Zalozka ,,Limity Lo“

[ Limity Lo ]

L] i) © Lo8
0J WEI] © Lo7
O WEIN] © Lo6
P 0.000 g=g K. 51
0J 0.000 gER K=’
O WEIW] © Lo3
L] 0.000 gEg K. 7.
0J I © Lol

Aktualni procesni hodnota
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka
Nepouzita polozka

L] W1 © Lo8 Nepouzita polozka

[] Zapnuti / vypnuti vyhodnoceni provozni meze

=] Limitni mez nebyla dosaZena

& Limitni mez byla dosazena

Lo8 — Lol Oznaceni limitni meze

Vstupni pole pro zadani hodnoty parametru
Zalozka ,,Alarms*

r Alarm ]

Userl State Node Group Name Alarmovy text

0 ACK TestN... $System TestTag

0 ACK_RTN TestN... $System TestTag

0 UNACK TestN... $System TestTag

0 UNACK_... TestN... $System TestTag

< m ¥ .
Zalozka ,, Trend*

[ Trend ]
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Zalozka ,,Parametry Hi“

Zpozdeni
Off

Hystereze
Off

0.000 0.000 0.000| 00:00:00| 00:00:00

0.000[  0.000|  0.000
0.000|  0.000|  0.000| 00:00:00| 00:00:

00:00:00

=]
=)
(=]
o
=]
(=]
=]
o

0.000 0.000 00:00:00
0.000 0.000 00:00:00
0.000 0.000 00:00:00
0.000 0.000 00:00:00

0.000 0.000 0.000| 00:00:00| 00:00:00

=]
=5
3
=]
-
]

Zalozka ,,Parametry Lo“

=== R ===
1 [Povl| Stav [Hodnota|_On | OFF | T
o2 m W o.000 00:00:00| 00:00:00
o3 m Il o.000
ot m JEW 0.000 00:00:00| 00:00:00

ozl o.000
Lo8| W | 0.000/ 0.000] 0.000| 00:00:00| 00:00:00
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4 Motor

Zakladni popis funkce:

e Programovy blok zajiStuje obsluhu tolivého stroje, motoru. Je mozné nasazeni pro stavové
pohony (zapnuto/vypnuto) a stejné tak i pro pohony s fizenim otacek

e Zarizeni mlze byt ovladano ru¢né z vizualiza¢ni stanice nebo automaticky dle provoznich
algoritm

e Soucasti feSeni je také nasazeni bloka¢nich podminek provozu (interlock)
e Soucasti FeSeni obsluha alarmovych a varovnych signall

¢ Blok zajistuje pocitani provoznich hodin pohonu

e Blok zpracovava chybové udalosti

e Blok umoziuje simulaci provozu pohonu

4.1 Rozhrani bloku

110 I/O name Type | Offset vgﬁ}e Description
Input iRun Bool 0.0 FALSE | Status motor run
Input iRunRev Bool 0.1 FALSE | Status motor run reverse
Input iStop Bool 0.2 FALSE | Status motor stop
Input iModeLocal Bool 0.3 FALSE | Control mode - local control box
Input iModeRemote Bool 0.4 FALSE | Control mode - remote by PLC
Input iFaultElectrical Bool 0.5 FALSE | Electrical fault
Input iFaultExternal Bool 0.6 FALSE | External fault signal
Input iFaultPower Bool 0.7 FALSE | Power fault -> supress alarms
Input iFaultTemperature | Bool 1.0 FALSE | Temperature fault
Input iES Bool 1.1 FALSE | Emergency stop fault
Input iSpeedControl Bool 1.2 FALSE | Activate speed control
Input iLockRun Bool 1.3 TRUE | Lock motor run (iLockRun = 1)
Input iLockRunRev Bool 1.4 TRUE | Lock motor run reverse (iLockRunRev = 1)
Input iLockStop Bool 15 TRUE | Lock motor stop (iLockStop = 1)
Input iProcessMessage Bool 1.6 FALSE | Process message
Input iAck Bool 1.7 FALSE | Acknowledge alarms
Input iActualSpeed Real 2.0 0 Actual motor speed
Input iCPUCycleTime Dint 6.0 0 Last CPU cycle time
Input iDQ Word 10.0 16#0 Input data quality from previous process
Output gRun Bool 12.0 FALSE | Request to run
Output gRunRev Bool 12.1 FALSE | Request to run reverse
Output gStart Bool 12.2 FALSE | Request to start
Output gStop Bool 12.3 FALSE | Request to stop
Output | gSpeed Real 14.0 0 Output speed
Output | gDQ Word 18.0 16#0 Output data quality

4.2  Funkeni popis
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Provozni rezim ovladani

Pohon uvazuje nasledujici rezimy ovladani

Ruéni Fizeni z mista (u pohonu) z rozhrani deblokacni skfifiky

Automatické Fizeni lokalné zabudovanou mistni automatikou

Dalkové Fizeni systémem Fizeni COV

Neznamy stav (vypadek komunikace, programova chyba, atd.)

Ruéni fizeni z operatorského panelu

Ruéni fizeni z operatorského pocitace

Casové automatické fizeni

Automatické fizeni pohonu

Neznamy stav (vypadek komunikace, programova chyba, atd.)

Obsluha chyb a hlaseni

e Programovy blok mlze generovat nasledujici hlaseni v systému alarmovych zprav

TH
Message rlcila . Podminka

hlaseni
Timeout Start Fault Pohon nesignalizuje chod po uplynuti nastaveného

intervalu

Timeout Stop Fault Pohon nesignalizuje klid po uplynuti nastaveného intervalu
Discrepancy Fault Signalizace ,Chod* i ,Klid“ jsou aktivni sou¢asné
Electrical Fault Fault Signalizace poruchy napajeni pohonu (pfetizeni atd.)
Temperature Fault Fault Signalizace prekroCeni povolené provozni teploty pohonu
E;i(?tuency Converter Fault Signalizace poruchy frekvenéniho ménice
Emergency Stop Fault Signalizace vybaveni bezpe&nostniho okruhu
Running hours 1 Warning PfrekroCeni pfednastaveného intervalu 1 provozni doby
Running hours 2 Warning PfrekroCeni pfednastaveného intervalu 2 provozni doby
Locked Event Blokacni podminka vybavena (interlock)
Simulated Event Zapnuty rezim simulace pohonu
Lock Disabled Warning Blokaéni podminky nejsou aktivovany (provoz bez ochran

)

Simulace (vhucena hodnota)

e Simulace je aktivovana ze SCADA a zalogovana udalost pfepnuti do simulace

¢ Nova hodnota stavu pohonu muze byt vynucena ze SCADA
e  PFi vyuziti vynucené hodnoty jsou potlacena poruchova hlaseni a ovladani vystupt PLC

4.3 SCADA rozhrani

Reprezentace ve snimku

Neznamy stav pohonu
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® & ()

Provozni stav Klid

®® ()

Provozni stav Chod

@@.

Provozni stav Porucha

Simulace (vnucend hodnota)

Simulace je aktivovana

Blokacni podminky deaktivovany

Blokace aktivni

Faceplate (ovladaci panel)

[ Zakladni TBIokace chodTBIoltace startT Alarm T = T = r - T 22 ]
— Stav — Zobrazeni
Povel "Start" ‘ & Chod 5
n b a Startovz'im' @
Povel "Start reversné ‘ o Khid [l
Povel "Stop" ‘ @ Vypinani
T s e Poruclja' — Zadané otacky
© Povel "Automaticky ‘ © Varovani
@ Blokace v -
o Povel "RuEné z Pcll ‘ ® Simulace Rucne z PC m Otil'll
PLC m ot/m
© Blokace o
Povel "Potvrdit alarmy” ‘ deaktivovany Aktualni ot/m
E Uzaviit panel |
Zalozky faceplate
Zalozka ,,Zakladni*
'
| Zakladni ]
— Stav — Zobrazeni
Povel "Start"” ©® Chod =
+ © Startovani @ B
Povel "Start reversné R A
Povel "Stop" © Vypinani
" . ° Porucl:a' — Zadané otacky
© Povel "Automaticky © Varovani
© Blokace v v
) POVE' "RuEl‘lé z Pcll e Simulace Rucne z PC m Otfl'll
@ Blokace JLL o m T
Povel "Potvrdit" deaktivovany Aktualni ot/m
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Zalozka ,,Blokace chod“

Uzivatelské povely pro pohon

Povel "Start"

Povel "Start reversné”

Povel "Stop"

© Povel "Automaticky”

® Povel "Rucné z PC"

Povel "Potvrdit"

Identifikace provoznich stavd pohonu

— Stav

Chod
Startovani
Klid
Vypinani
Porucha
Varovani
Blokace
Simulace

Blokace
deaktivovany

PP OOPPO

Graficka reprezentace vzhledu pohonu a provoznich
rezimU

— Zobrazeni

4

— Zadanéotacky ——— Sekce ,Zadané otacky“ je zobrazena pouze v pfipads,

ze pohon disponuje moznosti fizeni otaCek
Rucne z PC m ot/m

PLC m ot/m
Aktualni ot/m

Aktivni blokace zpusobi odstaveni béziciho pohonu

r Blokace chod ]
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—_1 Povolit provozni blokace chodu @

NepouZzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka

2222222022020

-1 Povolit provozni blokace chodu @

[] Zapnuti / vypnuti vyhodnoceni provoznich blokaci
5] Blokace neni aktivni (celkova / jednotliva polozka)
=] Blokace je aktivni (celkova / jednotliva polozka)

Zalozka ,,Blokace start*

Aktivni blokace zplsobi potlaceni startu pohonu

rBlnkace start]

—_| Povolit provozni blokace startu @

NepouZita polozka
NepouZzita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
Nepouzita polozka

2222222220209

Zalozka ,Alarm*

[ Alarm ]
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Userl State Node Group Name Alarmovy text
0 ACK TestN... $System TestTag
0 ACK_RTN TestN... $System TestTag
0 UNACK TestN... $System TestTag
0 UNACK_... TestN... $System TestTag

< m >

Requery
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5 Ventil
Zakladni popis funkce:
e Programovy blok zajiStuje obsluhu ventilu, klapky &i solenoidového ventilu. Je mozné nasazeni
pro stavové ventily (otevieno/zavieno) a stejné tak i pro ventily se snimanim polohy
e Zarizeni mlze byt ovladano ru¢né z vizualiza¢ni stanice nebo automaticky dle provoznich
algoritm
e Soucasti feSeni je také nasazeni bloka¢nich podminek provozu (interlock)
e Soucasti FeSeni obsluha alarmovych a varovnych signall
e Blok zpracovava chybové udalosti
e Blok umoziuje simulaci provozu ventilu
5.1 Rozhrani bloku
1/0 I/O name Type | Offset Def. Description
value
Input iOpen Bool 0.0 false Status valve open
Input iClose Bool 0.1 false Status valve close
Input iModeLocal Bool 0.2 false Control mode - local control box
Input iModeRemote Bool 0.3 true Control mode - remote by PLC
Input iFaultElectrical Bool 0.4 false Electrical fault
Input iFaultExternal Bool 0.5 false External fault signal
Input iFaultPower Bool 0.6 false Power fault -> supress alarms
Input iFaultTemperature | Bool 0.7 false Temperature fault
Input iES Bool 1.0 false Emergency stop fault
Input iPositionControl Bool 11 false Activate position control
Input iLockOpen Bool 1.2 true Lock valve open (iLockOpen = 1)
Input iLockClose Bool 1.3 true Lock valve close (iLockClose = 1)
Input iProcessMessage | Bool 14 false Process message
Input iIAck Bool 15 false Acknowledge alarms
Input iActualPosition Real 2.0 0.0 Actual valve position
Input iCPUCycleTime Dint 6.0 0 Last CPU cycle time
Input iDQ Word 10.0 16#0 Input data quality from previous process
Output gOpen Bool 12.0 false Request to open
Output | gClose Bool 12.1 false Request to close
Output | gPermanentOpen | Bool 12.2 false Request to open
Output | gPermanentClose | Bool 12.3 false Request to close
Output | gPosition Real 14.0 0.0 Output position
Output | gDQ Word 18.0 16#0 Output data quality
5.2  Funkéni popis

Provozni rezim ovladani

Pohon uvaZuje nasledujici reZzimy ovladani
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Ruéni Fizeni z mista (u ventilu) z rozhrani deblokacni skFiriky

Automatickeé fizeni lokalné zabudovanou mistni automatikou

Dalkové fizeni systémem Fizeni COV

o< =f

Neznamy stav (vypadek komunikace, programova chyba, atd.)

Provozni rezim automatiky

Ruéni fizeni z operatorského panelu

Ruéni fizeni z operatorského pocitace

Casové automatickeé fizeni

Automatické fizeni pohonu

Neznamy stav (vypadek komunikace, programova chyba, atd.)

Obsluha chyb a hlaseni

Programovy blok mizZe generovat nasledujici hlaseni v systému alarmovych zprav

TH
Message rlcila . Podminka
hlaseni
Timeout Open Fault Pohon nesignalizuje ,Otevieno® po uplynuti nastaveného
intervalu
Timeout Close Fault Pohon nesignalizuje ,Zavieno® po uplynuti nastaveného
intervalu
Discrepancy Fault Signalizace ,Otevieno® i ,Zavieno® jsou aktivni sou¢asné
Electrical Fault Fault Signalizace poruchy napajeni pohonu (pfetizeni atd.)
Temperature Fault Fault Signalizace prekro€eni povolené provozni teploty pohonu
Emergency Stop Fault Signalizace vybaveni bezpe&nostniho okruhu
Locked Event Blokaéni podminka vybavena (interlock)
Simulated Event Zapnuty rezim simulace pohonu
: . Blokaéni ink j ktivova h
Lock Disabled Warning okacni podminky nejsou aktivovany (provoz bez ochran

)

Simulace (vhucena hodnota)

e Simulace je aktivovana ze SCADA a zalogovana udalost pfepnuti do simulace
¢ Nova hodnota stavu ventilu maze byt vynucena ze SCADA

e  P¥i vyuziti vynucené hodnoty jsou potlacena poruchova hlaseni a ovladani vystupt PLC

5.3 SCADA rozhrani

Reprezentace ve snimku

Neznamy stav ventilu

Provozni stav Zavieno

Provozni stav Mezipoloha

Provozni stav Otevieno

j><::<><g

Provozni stav Porucha

ni

>
=
¢
¢

len ventilu je pouZit pro signalizaci provoznich blokaci a pfiznaku simulace ve snimku.

=)

Simulace je aktivovana
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Blokacni podminky deaktivovany

Blokace aktivni

Faceplate (ovladaci panel)

( Zakladni TBIokotevFem’T Blok zav"reniT Alarm T = T ‘f— -— T ]
— Stav — Zobrazeni
Povel "Otevri" ‘ Ty - =
Povel "Stop" ‘ 2 g:i:::o P4 [al
Povel "Zavii" ‘ ® Zavira
@ Porucha . .
= . . Zadana poloha
© Povel "Automaticky” || © \I;':Ir:vam
a okace = =
. " LU
© Povel "Ruéné z PC ‘ ©® Simulace E::::nezpc 0.0 o
@ Blokace i o m
Povel "Potvrdit alarmy" | deaktivovany Aktualni %
E Uzaviit panel
Zalozky faceplate
Zalozka ,,Zakladni*
Zakladni ]
— Stav — Zobrazeni
Povel "Otevfi" | ® Otevieno - =
n n 8 1ra
Povel "Stop | 5 g:i;::o B4 [/l
Povel "Zavii" | ® Zavira
@ Porucha  x, .
- . r Zadana poloha
© Povel "Automaticky" | - ';:"'I‘:Vﬁﬂ'
(=] okace = =
w o n 0/
© Povel "Ruéné z PC | © Simulace ::'_'g"e zPC %
@ Blokace o
Povel "Potvrdit" | deaktivovany Aktualni %
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Zalozka ,,Blok otevieni“

Povel "Otevri"

Povel "Stop"

Povel "Zavri"

© Povel "Automaticky"

© Povel "Rucné z PC"

Povel "Potvrdit"

Uzivatelské povely pro ventil

— Stav

PPPPPPPOPD

Otevreno
Otevira
Zavreno
Zavira
Porucha
Varovani
Blokace
Simulace

Blokace
deaktivovany

Identifikace provoznich stav(l ventilu

— Zobrazeni

(E)
B

Graficka reprezentace vzhledu venitlu a provoznich
rezimU. Zahrnuje rovnéz akéni prvek ventilu.

PLC
Aktualni

— Zadana poloha

Rucneé z PC m

S

%

Sekce ,Zadana poloha“ je zobrazena pouze v pfipads,
Ze ventil disponuje moznosti fizeni polohou

Aktivni blokace zpUsobi odstaveni béziciho pohonu

[BIok otevi‘eni"
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—L_1 Povolit provozni blokace otevieni @

NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka

PP22222020220Q0

1 Povolit provozni blokace uzavieni ©

[] Zapnuti / vypnuti vyhodnoceni provoznich blokaci
5] Blokace neni aktivni (celkova / jednotliva polozka)
=] Blokace je aktivni (celkova / jednotliva polozka)

Zalozka ,,Blok zavieni“

Aktivni blokace zplsobi potlaéeni startu pohonu

[ Blok zavreni 1

— Povolit provozni blokace uzavieni @

Nepouzita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
NepouZzita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka
NepouZita polozka
NepouZita polozka
NepouZita polozka
NepouZita polozka
NepouZita polozka
Nepouzita polozka

222222220220 ®

Zalozka ,,Alarm*

|

Alarm ]
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Userl State Node Group Name Alarmovy text
0 ACK TestN... $System TestTag
0 ACK_RTN TestN... $System TestTag
0 UNACK TestN... $System TestTag
0 UNACK_... TestN... $System TestTag

< m >

Requery
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